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Оптимальное положение корпуса при 
сканировании в низком положении

НЕ ВЫТЯГИВАЙТЕ 
РУКУ С УСТРОЙСТВОМ

НЕ РАБОТАЙТЕ В 
НАКЛОННОМ 
ПОЛОЖЕНИИ

ОПТИМАЛЬНЫЕ ПОЛОЖЕНИЯ СКАНЕРАОПТИМАЛЬНОЕ ДЕКОДИРОВАНИЕ RFID-МЕТОК
Д
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РЕКОМЕНДУЕТСЯ ДЕЛАТЬ ПЕРЕРЫВЫ И ЧЕРЕДОВАТЬ ВИДЫ ДЕЯТЕЛЬНОСТИ

ЧЕРЕДУЙТЕ РАБОТУ ПРАВОЙ И ЛЕВОЙ РУКОЙ

ИЗБЕГАЙТЕ СИЛЬНЫХ 
ИЗГИБОВ ЗАПЯСТЬЯ

Вставайте 
поочередно 
на правое и 
левое колено

Рекомендации по эксплуатации

Контактная информация

Используйте 
лестницу

Оптимальное положение для 
высокого сканирования

ОПТИМАЛЬНЫЕ ВЕРТИКАЛЬНЫЕ ПОЛОЖЕНИЯ КОРПУСА

ОПТИМАЛЬНОЕ ПОЛОЖЕНИЕ КОРПУСА

72E-146160-02RU Редакция A, февраль 2015 г.

Рекомендуется делать перерывы и 
чередовать виды деятельности

Меняйте правую 
и левую руки
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